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1. Popis programu

Program Pokr wtiPt vikeSij ¢eo waotud Ew® 2 - VERZE ZEAMUP ROADP & C
se jako komplexn? program pro prvn?2 vipolet g°

1.1 N8vaznost SethNDzce vipoijttaly met odou RoadPac

Kagdl vipol| et kj&lhogrebosdl k) mpr acajsams, kter® jso
(soubory SHB, SNY4 &) danaz lpy ®me ojkeg yhl2avn?2 trasy

kSi govatkovou vDtvz, od kter® mus? blt spol] 2t
niveleta (SNI). pRdltetm ABt (D Njger Do hé z&n kol em 8
jednoho vipoltu tehdy, kdyg jsou navz§8gjem pro
Postup pSi cel ®m vipoletn2m cyklu Segen? sl ogi
A)Provede se smDrov® Segen? ceel @GnuksSi ¢goevsaptekkyt o(vs:
z8§sada tohoto syst®mu, ge kSigovatkov® vDtve
nebo vRDtve) a na konci (v pSipojenz k jin® t
Teoretick8 osa vDtveg eserwumi® $Hwjle vd nyl eevo&loor ko

kSi govatkov® vDtve mTge bTt poj2gdhDna obousn
trasa a mohou se zde k n2 pSipojovat jin® vI

B)Pro hlavn?2 trasy se sestav? vstupn? data pok

C)Pro hlreawry? se provede vIigkovli n§vrh nivelety
vigkovl n8vrh (soubor SNI) kSigovatkovich vDn
D)Program RP42 provede v jednom souvisl®&m bDhu
kSi govabDke¥ich v

f sestav?2 vstupn?2 data pro vipolty pokryt2 jed
T modifikuje vstupn? data pro vi-popt g2 polddbygt dv
a pSipojovac? pruhy a %daj e holnf?2 o acme dairnd?e.
metoda zad8n2 omezen?2 do souboru V43, nepoug
T modifikuje syst®m stanilen? hlavn2ch tras a
m2stech napojen2 vDtv?) jako podklpddc Dmr@ vyh
stanilen?2 se nezapisuje do souboru SSS, nlbr
V43). PSi n&§sledn®m bRhu progr amu SI 43 se v
t2mto progr amem.

f provede kontroly ni veltdt ystky&iug av avtl ksd veldkty wi
XNI, kter® | ze poug2t v programu VIANIV pro
T sestav? (pokud neexistuj?) z8rodky vstupn2ch
kSi govatkovich vhRDtv2 (YUpr@p. pdygyt @ 2 SMNo dBW 2j0
mogno modifikovat.

T sestav? (pokud neexistuj?2) z8rodky vstupn?c
kSi govatkovlich vDtv2. Tyto z8rodky je pak | e
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f sestav?2 (pokud neexipsrtoujvl)p ozl8&ryo dkkuyb avtsutru p(n\27clh

kSi govatkovich vpRDtv2. Tyto z8rodky je pak je
9 Vygeneruje grafick® sch®ma kSi govatky v soub

E) Po skon| en2 DbBDhu programu RP42 je mogno indi
vyt voSend8tvas.t wWprb2Dgnich pS2padech se vgak pol

F) Pokud nebyly spol2t8ny nivelety vgech vDtvz,
VI ANI'Y ze z8rodkT (bodT) na zal 8t ku a na kon
bodD),tft vIipol et programem RP42, nyn2 ug se spo
provede program kontroly vigek v napojen2 na

G)Po modi fi kaci souborT V43 vgech hlavn2ch tr a
vipolatvyw2klh tras (programy RP43, RP27, RP28,
prov®st tak® v r8mci funkce "Dokonl|lit kSigov

HVliastn2 vipolty vgech kSigovatkonkced VDokénk
kSi govatku" pr o v geaowhrhy awlht2v & raa spyS 2spoaud mafd nil .
prov®st je postupnhD po nastaven2 |Jj m®na pS2sl
trasy". Provedou se vipolty programem RP43,
aby existov®dDITM,ediamlr nugidlkér obl ast cel ® kSi gc
Programem RP43 se vipolte pokryt2 vgech vDtyv

Pomoc?2? souborT SSS a SHB se pro kSigovatkove@
DT M. Funkce sest&V27datappsb2pvbpgobhet t2mto

Program RP51 vyt vpS®?2| ns@® uSeozryy kSoPrR dor u
Program RP5|3 ®v Rieidoguz 2 sp8bor T SPR

) Programem RP71 se vypoltou kubatury jednotl
kSi govatk$Sehesmou a dosad? jako "objekty s p
RP71 hlavn2ch tras. Dokonl|l2 se vipolty kubat
tras (RP76), ve kter® jig budou zabudov8ny p

1.2 PSedl eougitich souborT

Vstupn?2 soubory:
V42 -vstupn? data pro kSigovatku, vytvoSens§
SHB -hl avn2 body smDru pro vgechny trasy (hl
SNl -ni vel eta pr ophlkeowm?n ®&&nm a@ddhua iv pro vDtve
Modi fikesvapm®2 soubory:

V43 -vst upn? dat,a pokryt?2 pro hla,vn2 trasy (
obl astech kSigovatek o rozg2Senz2, bol n?2
viDtvz). Existuj2c? pTvodn?2 soubouze se ul

PS2rulka ugivatele 5
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tehdy, kdyg tento soubor jegthD neexistu]
verze, nedotlen8 programem RP42.

trasaV43.BAK -poj i gtNDng pTvodn?2 verze souboru
Vistupn2 soubory:

142 -protokol o vipoltu RP42

042 -grafick® sch®ma kSi govatky v syst®mu PR

V43 -vstupn2 data pro RP43 pro vDtve

V51 -z8rodky vstupn2ch dat SI51 na vDtvz2c
V63 -z8rodky vstupn2ch dat SI 53 na vDtvz2c
V71 -z8rodky vstupn2ch dat SI 71 na vDtvz2c
XNl -z 8r odky pvr on anpt prpgalaggamu/IANIV
trasaXNI.BAK -poj i gtNDng pTvodn?2 verze souboru
1.3 Metody Segend?
Pro dokumentaci a pro vipolet kubatur na kSi g

zal ogen® na sestrojovig92l nilkate s$lehiP kopigranthloa aito ¢
automaticky sestroj?2 pS2|ln® Sezy v hustg2m dnl
m). Vgechny figury na kSi govatce budou oddDnDI el
j sou co nerjgzeddhlo?d ukgSjicgoavat ku na obm asStyist @i Saz
pog2vsg§ |tySi z8kladn2zagpyanamopé&n®.podle obr:

1.4 Terminologie:

Hl avn2 trasa Inapbvtamamfytrpsa Rter® je jig na\
veen2 a data pro pokryt2 (V43) nebudou jig ugi
modi fi kovg&na v kSigovatk8ch. V popisu se ozna|

KSi govat k-6 v@saNDnhavr gen§8 programem VIAAXI, RP1
jednomkoncineb na obou konc2ch na ji¢g spol2tanou tr

nebo jing vhRDtev kSigovatky, kter&8 byla vySegel

do vstupn2ch dat v url|lit®m poSad?Propopisdars® bude

vRDtve | 2sluj2 jako TNWnEeTIEnVL ,s eV EMMTEGVE2 z aadadt. t a KV® v

napojena na g8dn®m konci . Ta se pak chovsg8 | al

pokryt2 (V43) ani niveT@eéab(XiNInodi sokbdbwo&n. VH)
t

pS2kl adem akov® vhDtve je OKRUH pSi Segen? oki

KSi govat ksoev §d NP1 ensat: .ol pef@mabll st .pba pojeem? ]
spolelnl term2n pro odpojewDtrauep2Siwe jwenech Sg R?

dodrgovat z8sadu, ¢ge v oblasti odpojen2 a v o
ve smDru stoupaj?c?ho stanil en?z. Obl ast odpoj
pSipojen2 konl®m dU®l seanirlasy2 rSvidedn?2 | §st kS
jednosmRrng nebo obousmRrng a podle typu kSi g
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Na sch®matu |
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kSi govatkov® vDtve:
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A, B hl avn2 trasa hl avn2 trasa
C,D,E jednosmRrn® kSigovatkov®
F, | obousmRrn® kSi govatkov® vRDtve
G,HJK jednosmhRrn® kSigovatkov®
viDtev
15 SmhRrov® Segen? kSigovatky
PSed bRhem pmuwsy?r abmut RPPYARe geno s mDrov®

PSitom se mus?2 respektovat

T KSi govatkov® vRDtve se
ekvivalenty (VIAAXI).

pravidl a

situaci

u zobrazeny nhDkter® typick®
t

napoj en?

Seg?

viRtve

vintve,

veden?
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RP42 Pok kyti yovat kov® vD

T Kagds§ kSiRQtoewtjkeve oblasti odpojen2 od nhkte
spol2tan® vRDtve) i Vv obl asti pSipojen2 k nnhk
poj2gdhDna ve smBDru stanilen2z.

f Osa vPRDtve se umisSuje do | ev®BmNokhMajpeojjpyddm
st Sedn? | 8§sti vDtve dNikslye oo kSmBrov@t k®st®i \
nevzni k8 smRrovl odskok, osa sté&le plynule n
oblast?2 pSipojenz.

f ZSi2ujese v oblasténddpajlehavmzbor asSeépofgbol ov
pruh, pSipojuje se osa vRtve v prodlougen?2 v
obvykle o 0.25 m bl2ge stSedu vozovky, neg |
vod2c2ho proudgkugap®dhdmviblowdSumbvykle nulovl

3.5
[

@D
LA
\ 3.5
. 6.5~

Opti m§l n2dBegen?2] §ra AB je 3.50 m od osy (g2
odsun osy v od&pdsmn2 (pSipojenz)
g2Ska odbol ovac2ho pruhu (data V42)
g2Ska vozovky vRt7®mvpravo (data V42

Pravl okr aj pSed odpojen2zm (i za odp:
1 Napojujel i se kSigovatkov§ vhRtev bez odbolovac?2t
pSipojuje pS2mo k ose hlavn?2 tr gezah meBk av Dt
j2zdn2ho pruyuhegvpeveg2sBkeag? 2zdn2ho pruhu tra
program RP42 plynull pSechod §g2Sek v obl ast
mogno pSipojit osu vRtve s odrasunem, kter§ se
T StejnnN tak i V ro ojen2 oboustrannhD poj2g¢gd

oboustranniD poj 2

Zp
jdNDnNn® vNDtve bez odblimlitmwmv ac?2 ho
vyrovnat rozd?2| 2 S

g
g2 Sekobloukp TsobenT napS. rozg?2
16 Typy vDtv?

Program Seg2 nhRkolik typT vDtvz2:

Kr8§tkg§ jednosmhRDrng vuwypeelvn brelzm srt Szjden2d d &ism i
troj ““hel nz2kem

Je to soul §st %%rovRov®ho napojen2, m§ pouze o
sebe navazuj?, Egreogsreanm,etjods vaeegoSetkarH,vaj2, do
Sezy sbahapgigezdBbe. St Sedn?2 | §s se nedefinuj

2, 3 nebo 4.
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DIlouh8 jednosmhRrng vNRDtev bez stSedn?2 | §sti
Takov§ vNDte6?paddbdbdgmBrens vNDtev se stSedn
jednosmBDrnlich vDtv?2 (jedna prot PpcShtpojeB®y2 dms§
vliastn? zemn?z tNDleso a mlaawm?a| n®ms &« otidg wem ¢le.p
pokral ov§n?2@n volbtovues mdrtnvoS? jej? odbolovac? ne
jako vDtev bez definovan® stSedn? [t®ho3. gRr ¢ @
odpojen? na zal 8tku, tak i pSipojené& na konci

JednosmhRrng vNDtev se stSedn? | §st 2
Je to vgdy soul §st slogit® kSigovatky d&lnil|n
mus?2 blt typualse()napajle&n2ekk a konec tsotnb eni?ns?t (1,8
kde se oddmllwjsoe zxddhive od zemn2ho tNDlesa napoj
sloug?2 vpomezenk oblasti, kam ag bude ptr®goam .
viDtvi se event . mTge ve stSedn? | 8§stiimPrava
viDt ev VNDtev tak® mTge konkmt DeDOpBeEpopdpdj
trasy.

ObousmRrng vNtev se stSedn? | §st 2
I tatm'[gyé)tlewnlit bez pSi pkom.en®,, 00n etbeoz zoad P mjae n 2
VngnIcahjep:SEZp)vgem zaI2~n§ a kon| 2 rozdvojenzm
vhDtve mus?2 b!aspSspej hmm EKpTsobem, buN typem
2 (s vyplnDnlm troj hel n2kem), nebootypemédm 3 (

(osa na osu).

St Sedn2 | §st vDNDtvet ozmalstna8nia ekndn| pkSiieS asded Jx dvzddyv
pSipojuj?2 dvh samostatn® kr§§tk® vhRDtve bez stS
pro kagdou pol madi mjue n?o zsoev ktyak®& mTge pSipoj ov:
st Sedn2 | §sttion( ppS*2kplaaddy nm¥vu)s.2 W Tt vgechny jedno

1.7 Typy odpojen2 a pSipojen?

Typy napojen2? se oznalwuj?2 1, 2, o0@p0Oa 4. Neexi .
Do vstupn?2ch dat se zad8v8§ pouze typ. Variant:
program si je dayhodnocuje s8m z

Typ 1 - Odbolen2 jednosmhRrn® kSigovatkov® vDhDtve

jednosmNRrn® kSi govaamos®avmMimezamnimseD| sse s.

TypickIim znakem tohoto typu je, ge kSigovatko
jednosmRDrng8, zemn2? pr8§ce jsou vySegeny pro obl

Odpojen2 a pSipojen?2 typu 1 se vyskytuje ve t

Variantala-napoj uj e se jednosmDrn§ (Mtdw k &DLi a®®

zprava. K-d stSedn?2 | §sti = 1 (jednosmDrng§, e:

vozovky a k l evo aivpeavad8§z &l Sebl a gl
d

ajnice v
m2sthD, Kk Il n2 omezen? (zemn?2 t0Dleso

r
e kon| 2 bo

PS2rulka ugivatele 9
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Varianta 1la a 1b
DTl edi t ®icb2o dly§ Shea: d NI

A bod teoretick®ho napojen?2 (zal 8tek / konec
B na Yar ovni b ol deul nC®R zkpoenvencDns@p ovozovky trasy a
C prTsel 2k hrany krajnice trasy a hrany kraj!
nastupuje m2sto hrany krajnice g2Ska pro ol
H prTsel 2k hran koruny. Pougije se g2Ska nez|
D bod v m2sthD, kde se pSedpokl|l §d§ oddNRDl en® z
jsou vzd8lenosti od okraj T zpevnDn® | 8§8sti

Variantalb-napoj uje se vDtev s obousmBRrnou stSedn?
nNkt erv@ 2zc hh Ithr- als st Sedn?2 | §sti = 2 nebo 0. V €
upl atn2 zadan® ¢g2Sky vozovky vpravo a vl \
g2Ska vozovky a vlievo se uplatn2ugsadhbhe

0.25m veli k8 (vod2zc?2 prougek). Geomet ri
pol ohu bodu C se uplatn2 g2Ska pro objet
konec stSedn?2 | §snRis tz(Uput kvuedn 2e xoibsotuusjmel)r nj® vvdt v e .
sebe vgdy navazuje dvojice odpojen2 a pSipojel
Yaseku mezi dvojic2 napojen2 typu 1b s-tsemTge (
pak mus2% hl tobotuejnmpoj en2. Bod H se spol2t§ v
na ekvidistant8ch v m2sthD, kde jsou jig zemn?

Typ1Variantalc Rozpoj en?

k

Nog.m
x~ ™ <

2

0
8
®
m

1
1

Rozpojen2 dvou koncovich | 8§st2 vDtKv eprsT®objo us ml
vRDtvi, kter§8 obsahuje stSedn?2 | 8§st, se pSipoj |
pSechg§8zej2c? pSipojen2 typu 1b. PrTbnRNRgnsg v
k-d stSedn? ti 0. V oko w akdeama®o wji2cShk yo kplr cou
st oj la (mini m8Il nhD 0. 25nm02 I|vrraa:vob ac
A 3 p

|
j2c?2ho voz
eg2 Vv m2st @j@ngplhbvaj Dsa desityroj 2 je |

v
8 s
i d
N B



Pokryt2 kSigovatkov® vRhDtve RP42

h goSelzpdd aobj B8od Ht sje2 sPl| 2t § v

vzd8l enostec
2t8 na ekvidistant8ch v m2stnD, kde |

D se spol

Varianta 1c
Variantald -r ozpoj en?2 jednosmDrn® vDtve do dvou smDb
Tato variantasetvaem zcel a podob8 variantnD 1c, program
nebo spojuj2 dvbD jednosmbDrn® vDtve. ,Podm2nk0|
trasa vgdy odboluje doleva (nebo vappo§iepno?j en?2
za!2n§,nebo konl 2. Ve smDrov®m napojen2 mTge
1/ 2 g2Sky vozovky. ,Fegenz t2mto zpTsobem j e
dvoupruhov®, a jig pSed roszt@fecm"‘snmIQreu.naNens’Jm%
zad8ny odbolovac?2 pruhy ani g2 Skou, ani d®I ko
jgdnosmrJrn§ vDtev na nhDkterou hlavn2 trasu, k-
pS2padhD nen?2 nutn®, abyodase® nirjaaslk hgd& 7 adab)
Ve visledkov® sestavhl se napojen2 oznaluje |jal
Kl open2 | ev® thve,je plynul ® podle smRrovlich
navazuje v cel® g2Sce j2zdn2ho Kmubmu uma pdd &v o
vzd8l enost mezi osami, nepoj2¢gdhNn8 plocha s v
vozovky, v prav® vDtvi se vyrovng8 pomoc? zvl 8
Za rozvDtven2m se ob0D viDtve v rugtwvntdw? ,z apdoaknuBd gs
dodatel nhD nezad8 zmBDna g2 Sky (takov§8 Yprava s
zad8n? programu RP42 nelze takovou zmBDnu zada:
vpravo a | evo; nepoug?2d¥@2hle kozioamlka" " g2 Ska |

h kSigovatk§ch,Ize t2mto zpTsobem |
e bTt sch®ma kSi govatky na Strakoni

Ve slogit
Uk&8zkou m

— — < O
@ O

PS2rulka ugivatele 11
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* 447142
©.392142

¥ 342142

? 753035

* 913035

Natras&/Nt ev L jsou 2 napojen? tohotoomnyepuv(Djteaecn k
okruhu).
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Typ 2 - Navazuj2c?2 odbolen2 obousmRrn® kSigovat |
pSipojen? t®to vDtve k hlavn? trase smDrovD r
troj “heln2kem a s odbolovac?mi a pSipojovac?2mi

TypickIm z ntaykpeum jteo,h ogteo odbo| uj 2 c? kSi govat kov§
navazuje na druhou (pSipojuj?2c? se) vDtev, od
obousmRDrn8. Zemn2? pr8ce vgech tS2 tras na seb
bolm2dmezen?z.

Odpojen2 a pSipojen2 typu 2 se vyskytuje ve d\
Varianta2a - pr TbNgng§ vNDtev pSech&z2 do jednoho z ob

Na sch®matu jeNpr'l,'ngn§ vDtev V1 s obousmBDrnn
obl oukem, dr wHIoukSiVRo jjoev aSce?2gen j ako samostatnsg

se k-d stSedn2 | 8sti u vhRDtve V1 hodnotou 2, u
v bodnD D, kde se od vDtve V1 odpojuje v proti:
Kr8tk§ vDteuevVBod&®eDOdp®jV1l odpojenzm typu 4 (
odbol ovac?2ch a pSipojovac?2ch pruhT). Postup

Program Seg? vc?2tongtrou pnBe2zpiadolb Il obl oukovi mi s
| 8ru s hkomemldAmem2vzd8l enogtr2 | &d oawbaone zos hl:al.n?

obNma segmenty pSipojovanich vRtv2 je ekvidisi
nerozg2Sen® vozovky. PS2mo na ni by mhRDWMNY nava:
Je vgak mogn® i opaln® zadg§n2: pSipojovans§ tr.
vztahuje pouze na kr8tkl spojovac?2 oblouk mez|]
vDtev V2 (obousmhRrng§ st Sedn?2m |v8Btte v+ Volb | (apsotu zpeS |
odpojen2 na zal §tku, bez stSedn2 | 8§sti a pSip
zad8vat odbo]lovac? nebo pSipojovac?2 pruhy.

. Los HLAYNI TRASA |
SRREUNR, Tl R Y
|

!m J» B A1 |l ‘ B c2 | A2 E2 F2
- T T F-—---u.r, ram— - — L —
e RN L T
HEREEGREGT e Y W DR
maecuUUEER I GE RN LT
. N PR N 74 NN T |
| | VETEY v170 N / (/',-/._ AR |
Y ; VN =
7L BN /7 VETEY w2
XN M

VETEY ¥1{ \.

Varianta 2a
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Varianta2b -dva samostatn® oblouky viogen® mezi dv D

Too Segen?2 se poug2vsg§ pSedevg2m u wplnlich kSig
k Si 2¢c2 trasu nigg? kategorie. MTge se vgak
v i smRDru posunuto do jin®Hokmdseahl Bvoh§t:
2 pidRkrodBemomedN] obNma segiment §robomenlc
a segmenty pSipojovanich vDRDtv2 je ekvi
2Sen® vozovhkpvaRd¥ymo samDmiovidy omDlowky ob
N: s -woswrdem?20.p25omgek) .
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Varianta 2b

DRUHA TRASA T2

PSi Segen2? na obr8zku se napojen?2 obou kr§tkT
bez odbo|lovac2ch .dep8gpéljeomagnoh zmdah T Si poj o
pruhy, potom se i toto pSipojen? zdad?§vI§§rjoaak o
kubatur osa trasy T2.

Typ 3 - Navazuj2c2?2 odbolen2? obousmRrn® kSi govat |
pSipojenh¥et®thl a®n2 trase smRrovhN rozdNlen®,
troj “heln2kem a s odbolovac2mi a pSipojovac?2mi
st Sedn? pruh.

Tento typ se |l ig? od typu 2 pouze t ruhmpro e do |
odbol en? dol eva. Toto rozg2Sen2 mTge blt obo
trasa jednostranni), nebo jednostrann® (pouze

Odpojen2 a pSipojen?2 typu 3 se oppd2. Nayskytuje
sch®matu je vykreslena varianta 3a, kdy | e sp
viDtv?
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T L
= 1 F2
_0,_,,r;, o
Varianta 3a
Pozn8mka: Jako kombinace typu 3 s typem 4 nel

na kS2gen2? dvouvkoas sZad@gREeseusampstatnhD ka
se zad8vaj?2 odsazen? pro odbolovg8§n2 doleva po
protismDru | sou-zvdgag c2h nsae dsaptoa un usl ocovb8Ima v Dt v e mi

Typ4 Jednodc h® odbol| en?

Typ4e z adk8mb®acismnapojen2m typu 2, 3 a 4, oba oblo
BNgNn® je to pSedevg?2muvwe dd Rij v atreaks yt wayrl o uX,2 Kk
omezen? cel § oMbllawsn2pl@sodagoy nsl Ryz Tgt anou jen Yzl
j2zdn?2 mgruhwroudiplo obou stran8ch.

PS2 k |Ikentbipacisn apoj en2m Ttk PiTg@vat BSeh jsou uvedeny
obrg8zc2ch. Na dal g2m obr8zku je prS@ kr aapdo jYen 2n ®
typu 4, a dal g2 pS2kl ad,t ykpdeem s2e bneazp op S2nePa ttnylpcuh
0sa ha osu).

Napoj e#-2t ytpy pMil NI URO

PS2rulka ugivatele 15



RP42 Pok kyti yovat kov® vD
Vprvn2m pS2padh jsou vgechna napojen?2 v kSi o
vigky nivelety v ose, z tRch se ovgem odvozuj:
Vedr uh®m pS2padh jsou napojen?2 k trase s pSedn
zbTvaj2c2 napojen2 jsou typu 4 . Na trase s pSi
vigky na vDtv2ch sie? oldg$e.ujFainS¥de didgrau dd ojed
posunu osyic¥ Dt §eigdol IPdNdochg§&z2 k | omu pS2| n®t
1.8 G2Sky a klopen?2

G2Skov® uspoSg§&§ds&n2 navrhovanTch vRDtv2 vych§z?
LSN 736202. Zadan|®c@2\Bp<raawa)zsae/klyplaatkrl2aj\n cel @
vRDtv2ch, pokud je program Seg?2. Ve stSedn?2 |
upl atn2 zadan® ¢g2Sky vozovky vlievo a zadan® ¢
upl atn?2 iVovd pnogjpeon2ena )v. pSipojen2 typu 1b a 1
krajnice zadan§ g2Ska pro objet2 stoj2c2ho vo.
vypl nRnT m troj “heln2kem) se vlevo okd aogs yk konsH
nejblicggd s€Bl, ignoruj?2 se vegker® zadan® hodn
vytvoS2 jako kombinace boln2ho omezen2? a zvl §i
prTsel 2kuc? |bdriduw,2 kKddd musi gkbvs§daot gesa sbade
Prav§ vozovka a ve stSedn?2 | &sti i levs§ vozov
LSN 736201 a LSN 736202. PIn® rozg2Sen?2 je v
pSilehlTch pSeichwiak kfahpividsobl ouky bez pSech
rozg2Sen? doSegena a mus? se zkontroldivat a o
trasa vRDtve kr uhee Trmo zog? Deurk?e no,d nzass|a&t?k u ( konce
kontroleegaSekasPtv napojenz.

Pokud pSi kontrole g2Sek v napojen2? (porovngn:
vzni kne diference g2Sek meng2 neg 1 m, vyrovn:
PSi vNRDtg?2 diferenci je tSeba zmhDnit zad§n?2.
Vzadg8§n2 odpojen2 nebo pSipojenzviz D»S2x! jug nmo
potlalit rozg2Sen2 v prvn2m oblouku v odpojen:
potl alen2 se uplatn2 v segment ekidjeksdispozico! nNnT m
dostateln8 g2Ska poj2gdhDn® vozovky vlievo od o
kl otoi di ckou kSi vku hrany vozovKky ivipiraw®ho Ko |
rozg2Sen? vznikaj?2 totiogkyel dkSz&ahodhk®vi®Phar p
rozg2Sen2? je nap$ v pS2kladh OKRUH3 (kap. 4.
Kl open2 v trase vDtve se opRNt navrhuje podle
z8vislosti na polomRru vnitSn2 hrany a zadan®
pd omDrech (pod 30 m) vych8zej?2 vgak i pSi mal |
vel mi kr8tklTch Wsec2ch a dTsledkem jsou pak z
uprostSed obl oukT. Proto | ze obHobphRojpkbpaje
pevnl maxi m8§ln2 pS2|nlT sklon, kterl ovgem nes.]
(podle normy 2.5 nebo 2 %) V uk8zce OKRUH3 |
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1.9 Vigkov® Segen?2 kSigovatky

Program RP421 @iSd s® nkua gde®ikeviPa t ®, kdyg je YsphRgn
smDNDrooe®zngmens8§pu dcp?o | 128 r8yn yk wdbddt ur  me z | pol 2tan
trasami. Ffeg2 se nejdS2ve odpojen2 na zal 8t ku

PDloha se pSedewvigdmjleing? podlapofjemd typu 1 jde
napojen?2 typu 2, 3phodejd8i govabegenktel §ekev.

segment T tvoSenTch dvhDma trasami a jedn2m obl
Bloha m§ tak® odbhgn®kolskedkeyz¥%bpadtaenNnlch tr.
niveletu (existujdi nebo ne soubor trasaN |1 ) . Prvn2m pSedpokl adem, ab

mohl yjegegietxi stuj? nivelety u zadanlTch hlavn2c
NeexHsit,ujvBagkenw2® se vynech§g.

Vprvnz f8§zi vipol told ofb&dyk@ @\t MBtowRograniytediBuszinte

do Yawahy vgechny Sezy naiczal 8t &h vrivelatyst Skrer ®
zpokryt2 soubiDdlit® {28 &&yaw@kkmmowmw®lzo kl open?2 obl

spol2t8 optim8Iln2 k-tu nivelety vDtve. Tak
konci vhDtve, ty se ulog? do souboru XNI.

Soubor XNI je d'[legitTNm Vst upn?2en psrooulboogietm rpirvoe
tak, aby se co moyasdamlemvBeeTmSi mykal a k

Spollzt&e niveleta vDtve, potom se mTge opakov
jig nivelety (soubory SNI) vgech trdasoiS2viDtv?2
soubory XNI, nav2c vgak porovngl kpamim8d | ev | 3d
SNI a vytiskne diference. Di ference by se mDI

post up psoksolnel n 2vm éeizh,!ﬁdmpeﬁerﬁﬁlrﬂ@dcﬂblas:ti (zpe
nebo g2 Ska pro,objestezgm\emztiudll/ﬂowlli@w@ kKbigow.at\k
4) se takto vySeg? cel 8 oblast kSigovatky. U |

Syst ®m RTaMipaumpg®aj evgechny body na povrchu v
tras a vDtv2z) do digit8Iln2ho modelu povrchu k-
To je nejlepg? kontrola spr8vnosti vigkov®ho

PS2| n® sklony mapdjg&y2 nivel ety v

Mez idPIl | 8§rou (kter§ je vigkovhD fixovan§ na sol
spravou | 8st?2 vozovky vDtve fixovan8 na nivel e
nen2 pS2| nT skl on-mTgenadrealbiBviph&kdesmsPm hak i
nebo cokoliv mezi t2m, tSeba i hSeben nebo %g
vgechny typy napojen? stejtn@t oalogolra sttmu.s pVyc hp&
vRDtve S2 a ze d4pWdw np3n lkeolk@ tsrpody t$ skl on S3
=0.5(S1+S2)suv 8gen2 m z na m®@akrajikvozovky,- jg sklonskk $ e n kOpt i m8 1 r
vi glosev vDt v83 jx @diun (dZBIE | 8Se)gkdayvo vIigky
SehevuNtve a zap2dge je do souboru XNI . D8l e s
+-(abs(S1-S2) + 0.02) x odsun. Prvn2 | 8st wvzorce z

PS2rulka ugivatele 17



RP42 Pok kyti yovat kov® vD
kdekol i vw2melz8r udlal osu vDtve. Drothél EBS8todebycLek
pS2]l n®ho sklonu od optim8ln2ho.
Délici ¢ara .
Osa vétve
Vgechny spol 2tan® hodnotoyd psoej ezna2p 2tgy?p ud ol ct)a
Kontr ol a vigek na zal §tku vRDtve, niveleta v souboru KP[. SNI ne.
Vipolty vigek nivelety v odpojen2 vhDtve
Stanil en? Stani] en? Vi gka sps&d sp§d® odsun VT gk a
viDtve trasy v dnDI .| &§8Se trasy viDtve oSy nivel e
% % vypoltens§g
.000000 .510391 207.217 5.23 5.23 .000 207.217 + - .000
.010000 .500391 207.024 4.37 4 .84 .014 207.024 + - .000
.020000 .490387 206.832 3.51 4.45 .114 206.827 + - .003
.030000 .480367 206.639 2.66 4.06 .386 206.626 + - .010
.040000 .470311 206.446 1.79 3.67 .918 206.421 + - .027
.050000 .460184 206.251 .93 3.28 1.802 206.213 + - .057
* Byl o sestrojeno pokryt2 nepoj2dgdhDn® plochy v odpo¢ojen?
Ve druh®mokn®kuhu niveletyrviDigkyseypdol|l tab®I| kg
SNI vDtve. Spol ?2tand®veodcemyickhy uwye delhl®m?2bplk?z kvl ¥ d
nejso-maxilmg 25 mm rozd?2ly by se mDly odstranit
Kontrola vigek na zal §tku vhRtve, niveleta v souboru KP.SNI |existuje
Vipolty vigek nivelety v odpojen2 vDtve
Stanil| en? Stani| en? Vi gka sp§&d spé&§d odsun VT g kla \%
viDtve trasy v dnl .| §8S%Se trasy viDtve osy nceni vel ety ni
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% % vypol tengsg ze s. SNI
.000000 .510391 207.217 5.23 5.23 .000 207.217 207.217 .000 + - .000
.010000 .500391 207.024 4.37 4.84 .014 207.024 207.007 .017 + - .000
.020000 .490387 206.832 3.51 4.45 .114 206.827 206.797 .030 + - .003
.030000 .480367 206.639 2.66 4.06 .386 206.626 206.586 .041 + - .010
.040000 .470311 206.446 1.79 3.67 .918 206.421 2 06.364 .057 + - .027
.050000 .460184 206.251 .93 3.28 1.802 206.213 206.130 .083 + - .057
* Byl o sestrojeno pokryt2 nepoj2¢gdnPDn® plochy v odpojen?

Uk§8zka soubwvanb&PnXNpSedchoz?2 tabul ky:

<xni>
<verze>
1.0
</verze>
<vrcholy>
.000 207.217 O
292.735 200.767 O
</vrcholy>
<pevneBody>
.000 207. 217 1
10.000 207.024

20.000 206.827
30.000 206.626

40.000 206.421
50.000 206.213
240.000 201.060
250.000 201.045
260.000 201.008 9
270.000 200.951 10
280.000 200.874 11
290.000 200.790 12
292,735 200.767 13

0w N o o bW N

</pevneBody>

</xni>

V souboru XNI se jig generuje z8rodek n8vrhu
pevn®ho bodu. (S§8d "vrcholy" ag "/vrcholy").
se pak mohou vkl 8d alg? vrchkhkdgly nivelety a
Na ukS8ztcreojzen®fRo D ovrchu kéigovat,ky j e det

a C v(ep Svezcnhiokd§ zn 8§khl12Tn us kdoc
dstran? automaticky vl o
knzpevnbDa®®kvapsbecbotduag

puhu. V oblasti ©bo
skl o

n toto ogr
Podob

[
y
t d
M p
ypu 1b. V | ele pSipojenz
T B

pr m o

skok mTge zni

k
a
T
vdDtve v pSipojenz t
d
a
Y

u,
n |
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pS2padhN tentokuskok wamzkak) K mpoe se odstranit
vrtule do krajnice trasy (toto se Seg?2 pomoc?
souboru V43).

Sestrojen2icvyT g€Benua dBhmentech

Dvojice segment T v jrehpedjnerk?e ms moyhpolun b Ttm vtlrooy e n
trasy (typy 2b, 3big?2 4Ib§r,unebmpomidr wyl vEB St ¥ p W N2

V. prvem ZpTS<? tpaanded)  z prTbNgn® trasy v oblasti obo

t voS? pS|rozeaoubal980wopeh®rsegmenty se na Vv
t Seba navrhnout niveletu v m2sth kSigovatky t;
l omy v m2stech, kde osa t®to trasy kSiguje hr.
pSednost?2 v j2zdR). PSedevg2?2m v prTsel2ku s h

\

pSesnost? na mmespehk®vBy mB?| bl sklon vozovk)
Ve druh®nsipSfwpsa2dNprogram s8&m vytvoRi2t 1:iESmocnou

mezi hranou vozovky hlavn?2 trasy a bodem rozd:
tabul ku vigkovich bodT na t®to pomocn® | §Se a
Byla vygenerov8na dDIl2c?2 | 8ra |. 1 v segmentu mezi v[Dtvemi:
parametry:
stani | en? stani | en? vzdS8l enost viil gk a
.145120 .000000 .000 252.305

.140120 .005000 4.998 252.522
.135123 .010000 9.987 252. 739
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130135  .015000  14.957  252.956
125164  .020000  19.903  253.172
120219  .025000  24.826  253.388
115311 .030000  29.731  253.603
110447  .035000  34.631  253.816
105630  .040000  39.548  254.025
100862  .045000  44.516  254.226
096138  .050000  49.581  254.423
091447 055000  54.806  254.616
086773  .060000  60.280  254.805
082094  .065000  66.124  254.996
077378 .070000  72.508  255.199
.072586 075000  79.686  255.427
067668  .080000  88.049  255.704
062668  .085000  98.005  256.064
057668  .090000  110.047  256.550
PrTsel2k tS$2 dnlz2c2ch |ar v km .505294 trasy S95
064542 083126  93.491  255.897
Vzdg§l enost se mnRS2 od spojovac2ho bodu os obo
D&l e pak ji g pr ogpaadne cpho ssttuep unjnic 2vOboBlaoed s anie2z\vi N tdw)

sestav?2 s pomoc? bodT zvlI 8gtn2ch tvarT a bol n:
N§s|eduj202,uk§zka dokumentuje Segen? progr ami
od osy do kSigovatky. Vrstevnice jsou sestroj
PS2rul ka ugivatel e 21
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110 Hrani |l n2 | 8ry kubatur

Pravidla pro sestrojen?2 hranice kubatur a z8p
viDtvz.

Hranice kubatur v kSigovatk8ch jsou vykresl en:
(kap. 1.7) a plnow42el Pnogrlhaamroypol geabedly C
pougit2m g2Sek vozovek a krajnic zadanlch v d
pr Tsel 2k fiktivn2ch hran koruny-DQ 1t &K, maly E@n
vzds8l eicéSrly adddlokraj T zpevnhDn® krajnice byl 1
U varianty 2a, 3a a 4a jie2 hramacmemiezob WM& ve Ind
1:1. U varianty 2b, 3b a 46b tvoS2 hranici K
pSipojuj2?2. eng@®e phrrynivkwyp oISt2| nTch SezT s hranic?
tras a vhDtv?2 jako definice boln2ho omezen?2.

111 Sestaven? vstupn2ch dat pokryt2 kSigovatko

Program RP42 sestav?2 vstupn? Sliattcam pzo&jriy®@rta prrmz
vozovky v oblouku, klopen2 na vnitSn2 stranh
parametry pro tlougSku vozovky pSebere ze soul
potlalen?2 rozg2Sen2 v, prwdhe m qtvo procsz|ge2d81e?rm?) pdt
prvn2 (posledn2) oblouk zad&8n pevnl pS2|nT skl
pSekrol| ena.

U typu napojen2 1 v oblasti odpojen2 a pSipoj

st Sedn2smBrsnNopoju2 gdNn® vNtve se klop2 podle g
jako v programu Sl44, metodou 9 (kolem osy)

V obl asti bol n2ho omezen? na vnhDj g2 stranhD ob!
troj %heln2ku mezi vgesntii ttSekmi dbysaeri§ podll estm
smRNDrem doprava (ven z kSigovatky).

Zde se generuje nulovsg8 z8kladn2 g2Ska vozovky
vozovky. Mezi osou a dnl2c2 | 8rou pSioseehl ® tr;
nebo to nc2gel ria mdddi osami v pomRru 1:1) se ¢
tvarT (S8dky typu 436). Stanilen2 SezT a ¢g2SI
omezen? vlievo ($S8dky typ® pBB)vo¥Ybykav® poodpl
soulasnhD s kontrolou napojen? nivelety. Evenit
neSeg2, cel§8 oblast zTstane definov8na jako r
Pokud existuje niveotetmSipSkomrthd ® ¢ rapyilc2t §ny
| §Se, z nich je odvozena optim§8ln2 vigka nivel
vztagen rozd?2| Dz (diference vIigky) zvlI 8gtn2h
Pokud niveleta pSiel,ehle® rterl astyi VJnetherfneer eexnicset uwjz
od osy a sp8§8du vozovky v posledn2m Sezu, kde |
segment u PSi takov®m vipoltu mTge blt jegthn ;
pSechodBown §méézgo zugovsgn2.
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Pokud neexistuje ani niveleta pSilehl® trasy,
generovsgn2 zvl8gtn2ch tvarT. VIisledky jsou pol
nivelety.

PSi posl edn2m bRhu ridgramewc hRB4 iy ljeity miploy 2
mini m8§l n2 rozd2ly mezi navrgenou optim8ln2z ni"
tud2g by vgechny diference vygenerovan® do sol
Pro kagdou kSlegop/S;‘ut kbol¥how prdotgervamsu S1 43 vytvoS?
% ouboru V43. PS2| n® Sezy budou um2sthDny v ki
d§|e spoleln® |l omen® Sezy v hraniln2ch bodech
stani senboda SSS a do souboru SKR, tzn. wvgech
hl avn2 body smBDru ze souboru SHB.

112 Modi fi kace vstupn2ch dat pokryt2 hlavn2ch

Pravidla pro modifikace vstupn2zch dat pokryt?2

Tato pravidlsaowkonT k443, vigtteth® j sou modi fi kové
pSipojuje nhDkter8 vDtev, jsou to tedy obD hl a:

zal §tku a na konci (napS. okrugn2 vhDtev u okr
poSadlorydimem, na kter® se napojuje dalg?2 vhDtev
U napojenz typu 1 se do souboru V43 hiBavnz tr;
mezi body GH-D. U napojenz typu 2, 3 a 4 s-@8-zap?2gge
A2. U vgech typT se zap?2ge rozg2Sen?2 vozovky
Al a A2 ag F2. U napOJen2 typu 3 se (pokud j e
dol eva) zap?2ge rongSen2 v oRzoaz vk yS evn 2p rvootzi osvnkiyr |
odbol ovac?2 pruhy se ak-duje jako rozg2Senz |
(stejnhN jako rongSen2 v napojen? pS2datnich |
rozg2Sen2m | §sti 2 v¢vedasnéj pARmhsnabiol eavaguaps
tom program zpr8vu a pokus?2 se nal ®zt kompr omi
upravit rulnhPD pSed bRhem progr amu S143. Podol
bol nz2ho omezen2 v datech V43.

Pokud se
napoj en
nqpoj en

i g2 poloha hrany vozovky zvDtgen® o

od polohy hrany vozovky vDtve vpravi
0 v2ce neg 1 m, pov@&hjwuijSe ¢eon 2pra gwliazm
nz zadg§n2 (smhRrov®ho Segen2? nebo vs:
k

pSeprac VARS]
pSed zal 8t m Segen? kagd®ho napoj en?2, Pokud |
vyrovns8n2m 2Sek v priatoaéistggeSechodni ci viDtve, p

0
I
n
Pokud se 2 g2Ska prav® krajnice vhRtve (z f
S
n
a

[
(podl e ouboru V43 trasy), pSevezme se i pro
a vyrovngn2 se provede szmhDnvoyuS ag2oSkay 2khroa j¥sieckeu
zaSazovac2ho Yseku Lz v pSipojenz).
Do seznamu stanilen2 pS2|lnich SezT (data na S
teoretick®ho odpojen2 nebo pSipoj ennostiu®t ve vI i
mm, jeden v m2sthD teoretick®ho pSipojenz, dr ul
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bl el em tNDchto modifikac? je sestrojen? soubor
ter®nNn2ch SezT vmemMcBitdD7 paofli2&che pzaoamgDaenl ch

V thRchto profilech se pak pSi konstrukci kubat

Modi fi kace souborT V43 pSedpokl §d§ mognost, @
nNDkol i kr8&8t po ZmbRzmADM&miy Vv BZad&m3y nhNkterTch
kagd® opravh opakovat vichoz2 generovg§n2 soul
soubor T boln2 omezen2, rozg2Sen?2 vozovky a p
oblastikkSagoalarad?2 se novim z8&pisem obdobnTlcl

113 Dokonl|len2? SetRzee®wI poDTM

Pro n§vaznl program RP51 (sestrojen2 pS2|nlch
pS2|l nlch SezT (STR) . Pokud | e i ¢dawaptokzyi,c il zde gs
pro kagdou hlavn2 trasu i pro kagdou vDtev za:
pS2slugnl soubor smDru SHB a soubor stanil| en?
Program RP42 nevytvo$S2?2 soubor stanilen2 vDtve

VoknhD programu RP43 se obj eviM"t, | g|22m ke "swwtsu .
vipoltT od programu DTM ag po vygenerovs8§n2 sol

Doporul en® sch®ma dal g2ho postupu po bhDhu RP4
1. vipol etpolRPyYt22 kSi govatky

2 v pdPBprmutnost.i korekce nivelety vipol et
3. vipol| et RP4-3vzhikneaspuber SSSRASKR
4 vipolet tet®rezIchk PIM (tlal2tiPOoM)Y-vytvoS

vznikne soubor STR
5. d8§vka DOKONCI T;RPS3 RP3l et RP51

StejnhN tak pro hlavn?2 trasy je tSeba prov®st |
daty V43 a teprve potom vytvoSit z DTM soubor
souboru SSS. Je t Seba nowdB&h Y43, shy byl nadtgvengr o pr §c |
spr8vn® funkce pro z8pis seznamu stanilen?2 do
programu RP43.

114 Dokonl en2 SetRpszl v®pSétwy a kubatury

Program RP42 vygeneruj e prsokhgd@uvsﬂﬂpnzk
navazuj2c2ch programJ] RP51 (sestaven2 pS2|n
(vipolty kubatur). V tRchto z8rodc2ch je pou
m2stn2ch pomRrT je jtedpthl ompg mag rm3eud vsp wtnBn 2dm
pogadavk]T 2p&dpwatle | dree M4 addoabv?a tperlo vve ddtechpidk t er ® 2
tyto progr amy, zTstanou i po opakovan®m bDhu |
generuje novs8§ stazmudd&8rcdnPproagtramyr pomave tehdy,

AR K
Tcl
g i



Pokryt2 kSigovatkov® vRhDtve RP42

115 Funkce "Dokonl|lit kSigovatku"

- -
< Dokangit kiiZovatku S
Vyber kfizovatku : BREILE -
Vybertrasy kfizovatky
71 D8 Whér typu vypoétu a postup zpracovani::
V| LTRIDA Zpracovavana vétev @ 0 dokongeni
7| VETEVA
V| VETEVB
V| VETEVAI
7| VETEVAZ
V| VETEVBB1 :
| VETEVEBZ | Spocti poknyti vétve ﬁ
] Viytvor pF. fezy terénem nad DTM e |
| Spocti pficné fezy koridoru ‘x
| Vykresli pf'. Fezy koridoru ,ﬁ_ |
e Spust’ dévku ||a Protakcol | ||a L v pracovn im adresafi | |Knnec u| Stomao EH

Po skon|len2 vipoltu programu RP42 a po kontrol
automaticky, postupniD pro vgechny trasy a vDt\

- spustitprogram RP43vyt voS$S2 se pokryt?2 (SKR) a soubor
- podle souboru SSS se spust?2 vytvoSen2? soub:
- spust? se qsresgraawmnRPHIS2 | nTch SezT (soubor
- spust? se qrydgroSm nRPY®eaZ T( @B3) nlch

V zad8vac2m oknhD se nej-kiSEkeut#hm$iadg capdday (s ou
|l ze zatrgen2m vybrat vgechny pogadovan® trasy
vstupn2m datTm podle souborDTM4tusPrexivygtoosde,
soubor typu DT4 pro celou kSigovatku.

fetNDzec vipoltT SeusEHudi§ Pl isk muntazl nnizimkcy |, LPe Vv
kl i knut2m na ikonu s |l upou vyvol 8 prohl2zgen2z
chyp pSi nhRkter®m z vipoltT se mus?2 zjistit p§-
zjistila chyba.

116 PSevod kSi govatky do DTM povrchu a DTM pl §
Logicky posledn2m krokem k z2skg§n2 vikresov®
povicu kSi govatky, nebo povrchu pl 8&8nhD (hrub®ho t
Tato funkce je cel 8 soul 8st?2 pr8ce s digitsgln
DT M. Po spugtBhDn2 progr amu DTM -zZmpdrtISBR se i gty

zobraz?2 okzndor opjroov ivcihb Isroubor T SPR k vytvoSen2 n

Soubory SPR z oblasti kémjovatrkyinmegébe¢ enawva.
hl avn?2 mi trasami. Ve smDru os jsou modely | e
vzd8l enosti 10D mMmm, nvv kol mM®mmaedel y bez mezer.
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RP42 Pokikyt Jovatkov® vDh

VibRrem myg2 s podrgen2m <ctrl> |lze soulasnhD
kSi gmvapgo odsouhl asen2? se vytvoS2 spolelnl moc
se zkontroluje dgpooSkekadth distanmoécpro povrch
0.100 m. NRDkol ik uk§8zZe&l mddleadTi K&l godak eke f te:

~| «®mcFE-

122 mail-8-11-2005

122 mail-22-1-2006
Posledni 122 pojisteni-21-1-2006
dokumenty |25 pojistenieracek

2

Flacha

i
ky. zéstupce programi a dal#i polodky plochy.l

Tento poditad

e O Q Nizevsouborw  |'RESSPR" MARIASPR" MAXIB.SPR" MA ~ | Dteviit_|
Library - [MFOR Mista v sii Soubom typu: I“_sp[ ;I Starno | FILIR derna

2000
[ Otevfitien pro éteni

Kter) povich importowat?

* Povrch komunkace [model le3 na vozoveel

" Hrubé téleso [model le3 na pléni)

Od stanicen: l—
Do staniceni: I 0K | Stomo |

220 (462008 ver 6413 UM [caps [ins p




Pokryt2 kSigovatkov® vRhDtve RP42

2. Vstupn?2 data progr amu RP42

Vstupn?2 data se pro kagdou ¥l ohu yzpaldReowa§m2 na
tabulek

Organi zalnhD se data dhDI 2 na data platn8 pro c
pl atng§8§ pro koncov® oblasti (odpojen2 a pSipoj
vRDtve, je z8roveR UgPenmNteposeumTygkpoplSi Poj oba
nebo k jig dS2ve zadan® a spol2tan® vNRtvi
Diatum: 1252014 [] Prepina soufadnic  Nazev kfifovatky:  BREJLE
Vyber/zadej vstupni data: |BREJLE - m D8 - té&: I_TRIDA -
Popis kfifovatky:  JEDNO PRIPOJENI § ODBOCENIM VLEVO DRUHE NE Kontroly trasy- niveleta_OK ~ VetupV43_OK - niveleta_OK VetupV43_0K
[T Kresli popis Nawrh_ rychlost - 80 Nawrhova rychl - 120

@ lg]= Barva popisu] l;];Bar\ra pozadi | Vyber wétev - VETEVA - 1 l %;‘ 7niz vétevl l@ O vétvi

Krok stanideni viech vétwi dlohy:  5.00
Zékdadni (daje a kontrola geometrie. |Typ vétve I Siflove uspofadani | Odpajeni | Ffipojeni |
Popis wétve:
Vetev A Navrhova nychlost wétve: 30
Kontrola odpojeni ] [ Kontrola pfipojeni ]
ybertrasu : |_TRIDA - Wyber trasu : D8 -
Stanicenf fem) : 0284187 Staniceni (m): 52518186
[E @ Odsun {m): Odsun {m) :
Smér odpojeni Smér pfipojeni
@ Ve smém stanieni @ Proti smén staniceni @ Vesmém stanideni () Proti sménu staniceni
[C] Wmech z dlohy celou vétev  [7] Meuvaiyj rozéiFeni vétve die CSN
[ Meuvaivuj klopeni vétve die &SN l rf@ O kontrole geometrie l

@ | 4= Preidina predchozi vétev | | Ul vitey « Preidi na nasleduici vétev. (| | 0 vykresu 042 |

21 Struktura vstupn2ch dat

Pougit® sch®mabk®®oofowmameahzd3Se nebo tabul ky (
% * pSep?2nal (volba&ti2ddn® z v2ce mogno
Data platng§ -pgbkl adl bar ub88e:
N§zev souboru V42 , 042 a L42 (ngzev kSi
Popis projektu
Popis kSigovatky
N§8zev hlavn?2 trasy 1 (z8klad soubor T SHI
N§8zev hlavn?2 trasy RVAB ¥ NI3aVdl)soubor T SHI
N8vrhovsg8 rychlost trasy 1 (km/ hod)
N8vrhovs8 rychlost trasy 2 (km/ hod)
hustota dRlen2 pS2|nich SezT ve vRtv2ch

o o o1 o1 o1 o1 o1 O >
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RP42 Pok kyti yovat kov® vD
B. ldentifikaln2 data phtza&knl8a do rfoo rknsulg8Siea tak opvrov
5 Ngzev kSiRtowatko®%K ad soubor T SHB, SNI,
5 Popis kSigovatkov® vDRDtve (text, 40 znak’
5 Ng§vrhovg§ rychlost kSigovatkov® vDtve (ki
5 N§zev trasy nebo vDtve v odpojen? na zal
zal 8t ku nen? napojena.
5 PSigh® stanilen? bodu A na t®to trase
Yo 1 SmRr odpojew? saDzal $tlwnwil en2, nebo pro
5 N§zev trasy nebo vRDtve v pSipojen?2 na ki
konci nen2 napojena.
5 PSiblign® stanilen? bodu A na t®to tras.
Yo 1 Sm) odpoj enre nsamlkrouncsit ani | en2, nebo prot
C. Z8&8kladn2 ¢g2Sky a Wwdaje o stSedn2 | &§sti (dr
% 1 1 M§ vDtev jednosmRDrnou stSedn?2 | §st ?
M§& vRDtev obousmRrnou stSedn?2 | §st ?
Jde o vDtev bez stSedn?2 | §sti *?
Stanilen?2 4&Is§tiky potugedm2 vRtve se st Sed
Stanilen2 konce stSedn2? | §sti (pouze u
Z8kl adn2 ¢g2Ska vozovky vlievo v protismhi
vod2c2ho prougku)
G2Ska zpevnhDn® krajomunigkel ) ( &l tew obez vod2c:
Z8kl adn? g2 Ska vozovky vpravo (vl|etnhD v
g2 Sku odbol ovac2ho a -lpSipojovac2zho pruh
G2Ska zpevnhDn® krajnice (dtto bez vod2c:
Z8kl adn2 ¢g2Ska nezmpwivedn® krajnice (pl af
D Data platn8 pro oblast odpojen2 na zal 8t ku
% 1 1 Typ odpojenz ( O, 1, 2, 3, 4)
5 D®l ka vySazovac?2ho-Euseku Lv (mezi body |
5 D®l ka zpomal ovac?ho Yseku Ld
5 D®l ka | ekac?2ho Yseku-A)c ( Ld + Lc mezi
5 G2Ska odbolovac2ho pruhu, pokud se |ig:
vdDtve vpravo



Pokryt2 kSigovatkov® vRhDtve RP42

5 G2Ska pro objet?2 odstaven®ho vozidla,
a 1lc . Zahrnuje jig vod2c2 prougek i zp

5 Odl i gn 8 vgieB k@ kzrpaj ni ce na hl avn2 trase
vlDtve a n8sleduj?2c?2m pSipojenzm jin® v

5 D®l ka t®to odlign® ¢g2Sky. U typu 1 se ml
PS2znak potlalen?2 rozg2Sen2 v prvn2m ob
PSedrelpsmaxi m§l n2 pS2|nl sklon v prvn2m o
Odsuny pruhu pro odbol en2 doleva na odp

5 Stanil|l en2 bodu F3

5 Stanil|len2 bodu E3

5 Odsun v protismBDru hlavn2z trasy (zmBDna

5 Odsun v hlavnamysmPmDnial azvaw&B|l temosti b o

E Data platng pro oblast pSipojen2 na konci

% 1 t Typ pSipojen2 (0, 1, 2, 3, 4)

5 D®l ka zaSazovac?2ho-F/aseku Lz (mezi body |

5 D®l ka man®vrovac?2ho %seku Lm

5 D®I ka zr y“%she kow alcaz ho( La-Ef Lm mezi body A

5 G2Ska pSipojovac2ho pruhu, pokud se | i
vdDtve vpravo

5 G2Ska pro objet?2 odstaven®ho vozidla,
a 1lc . Zahrnuj epjeivihDnodiz kK apmowcdgek i

5 Odligns§ g2 Sk a zpevnlDn® krajnice na hl a:
pSedchoz?2 vDtve a pSipojenZzm t®to vDtve

5 D®l ka t®to odlign® ¢g2Sky. U typu 1 se ml
PS2znak pgtSahén¥%¥ posledn2m oblouku vnDt
PSedepsani maxim&8ln2 pS2|nil sklon v pos|
Odsuny pruhu pro odbolen2 doleva na pSi,

5 Stani|l en? Dbodu F4

5 Stani|l en? Dbodu EA4

5 Odsun v protismPDru hl awmikéd4odobsy)asy (zmBDna

5 Odsun v hlavn2Zm smRDru hlavn2 trasy (zmnD

Pozn8§mky k zad8vanim %daj Tm:

PS2r ul
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RP42 Pok kyti yovat kov® vD

Pron§zvy trmlsata2 vidtavi dl o pl atn® prosmzelkoR®adP
j m®dno podl e-DOSnv ¥eciée RPBALI &S tyto ndxve vyb2ra
seznamu souborT SHB v adressg8Si

Krok stani| esm®? upd avlMevdPSh sestaven? seznamu s
pSesnl vipolet kubatur i pro vytyl ehgnljceh t Seb:
tras8ch, obvykle 2 ag 10 m.

Zal 8tek a kond&cks€Sadoh MVBswvRE. (vliogenich oblo
se nezad§vsg§, odpojen2 navazuje pS2mo na pSipo]
U dlouhTch viMaw?2stsSedbmnusimlst2 je zal §tek (kone
ve kter®m se obousmhRrng stSedn2 | §st dRI2 na |
program Si pSesnou hodnotu dopol 2t§. U dlouhT
odponj enne2bo pSi pojen2zm typu la) zal2n§ a kon] 2

osamostat Ruje od pSipojen® trasy (stal?2 zadat
| §sti se nezad§v§.

G2Sky vozovek Bodbd2kP. p2o8gkgddZes1prougky o
m funk|l nhD povaguj?2 za soul 8st zpevnDn® krajni
ostr T Tvku. Protoge vgak vIigkovhD navazuj?2 vgdy
programy Sl 41 «o0%lodXyj,ako kovduilvE§gtako soul §st z
pravidlo zTst8v8 zachov8no i v datech pro pro
Proto se napS. zad8v§ prostor pro objet2 odst.
mi ni m§l n20. Rkdsdmotvow S2 padhN, e tento prostor ne
G2Ska odbo]lovac2ho pruhusa gpSaandSnpopbivpcp al
rozg2Sen2? vozovky. Protoge vod2c?2 prougek na

pSipoj ovacg sper ug?,Skzaa dp§vuhu jako rozd2l g2 Sek,
pSZmo navazovat na g2Sku vozovky vpravo na v
m meng2 nedg ¢g2Ska vozovky vpravo na vDtvi

L8§sti odbol ovac?2ho prSuhwj(olvva,c 2lhdo, plrocu)h ua (|L&st il
D®l ky se zadaj?2 v souladu s normou LSN 736102

G2 Ska pro obj ets?e sutpdja?tcn22h op ovuozzei dvl akr aj n2ch | §s
vRDtv2, pSipojenTich k trasee odmajv@iz2ug 2a&c 2rcehpoj e |
jednosmRrnich vNRDtNakmhadbezt stPHedd VEsdavky a (2

vlievo, ta plat?2 pouze ve stSedn2 | §sti. Zad§
nechcemd | tento pruh vTbec poug?2t.

odigns8 ¢g2Ska krajnice na hl awen2ptlrad neé @ ojueje? ums:
sebe um2stPDnlich napojen2 typu 1b (mezi odpoj
mani pul aln?2 prostor mezi navazujvhava shodood poj enz
g2 Skou i d®l kou jak u odpojen?2, tak u n8sl edu,
Stani| en? a odsunyseboudp]l aB3n,2 HFp3o,u zEe4 uva nFadp oj en?2
nedNl enou vozovkou, kde se zSizuje m&tmn?2 st
napojen2 ze obvykle zad8v§ polovina stSedn2ho
opaln® stranhD (E3, E4), stanilen?2 zal 8tku a ki



Pokryt2 kSigovatkov® vRhDtve RP42

pSipojen® v kSigovatce twaruvXds§éen®dgevsSsvgdn
zadg§n2 vPDtv2 na opaln® stranhB. V takov®m pS2p.
konce, cog ale nen2 nejvhodnhDjg2. Zadan® hodn:
trasy jako oopgulen¥ogoS8&gnzshnedhDl enou vozovk
aby u sousedn2ch vDtv2z bylo zad8no stejn® odp:

22 Dialogovi-ppsogpgmpSi zadg§vgn2 dat
Toto je strulnl prJTvodce danpragrarh $48@).demuinm gr a mu |

zadat (nebo mllky odsouhlasit) vgechny %Ydaje,
pl atn® pro zadan® typy odpojen?2 a pSipojenz.

kter® mohou zad§8v@lBm&v nuld nppadng itj,2 .k dypo zscer ,s2 me n a
PSi prvn2m zad§8vg§n2 movyi nini®t 3doutd swebgrpSHBCc i v ge c |
vgech hlavn2ch tras a vgech vDtv?2 a soubory V.
spustit. yDIstliekpbayz incll a hieektSMI&hs avmécy tras, bez
vynech8na cel 8 d-Tluem&kicte§ klodrdtr opryoqriavred ety a vy
n8vrh nivelety vDtvz2.

V regimu prvn2ho zad8n2 (kdyg §pwdgthdrr2o uproag rvan
pSedem nastavenich hodnot (defaultT). Ty plat:
platnost a nevhodn® wWdaje opravit. U nepoudgit’
neugkod2. V r egivngue cohpnrya wyS 2svee pzSedlatnoBu hodnoty z
se v opravs8§ch tRDchto dat.

Vyvol 8§n2 formul 8Se a prvn2 z8logka:

Formul 8S a prvn2 z§8logka

PSipugt Dnsedivggdyguobraz?2 nejdStiveppré&pidal worae
opravy, mus2 mahwofbeoxvwu cvoymbbroat n§zev vstupn2ho s
MAXIURO/BREJLEapod.) U programu RP42 se mnkpuasp?j e aut
nastavenl v syst®mu RoadPa+4i( p0atorv aCONRBRI @.0R B
dopor ul ujveomts @mbadhoxew vyplnit j m®no souboru, Kkte

N§ z projektuan § zleS¥i gowaytpkdkyn2 se texty.
Kr ok stvagne clhemvalde§vot vr d2) hodnota v m.

Vstupn?2(zelasmgipa?( modars&) .2 Vyberkauzsesezoambohb
tras. Po jejich vIibDru se zobraz? trasy v gr al
Yad aj g :iegzidsat u j riveletSNuatsauboyp o k V832 (ok®nka OK nebo X

N8vr hov® srey zhaldeagt?2i nebo potvrd?2.
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RP42 Pok kyti yovat kov® vD

Ovli §fggm¥ i ck®ho okna

Kresli popis
v (@) @)@ [a

Lo |E]= Barva popisu | fl

E | q@i’ O wystupech | |T|

V oknlD se mohou zobrazit vgechny trasy (soubol

Vgdy se zobrazuj? hlavn? trasy (zelen§ a modr :
vDtve pSipojen® k aktivql2ut(m)o ka tng eod mmay gosEteah £
(b2l e) pouze na tl| abht ko "Vykreslovat vgechny

Tl al 2Krdslepopis” se aktivuje popis stanilen?2 hl avn?
Okno: PRNt standar dn?2ch,zbdmaal 2kt enka sstlaovuegn?2 ka pzorsuug

SouSadkhBe pSb pohybu mygi se stlalenim pravir
zobrazuj?2 aktu8l n2 souSadnice kurzoru.

OvlI 8d8n2 vibRru vnNtve2

Ze struktury souboru V42 vypllvg, ¢ge vstupn?z !
maxi m§l nN 16 v IS8d8nhy. VT yp ojSsaod> uls paog 16, toto p
ovl 8d8&8n2 vIibDru vRDtv2z sloug? tlalz2tka:

PSejadipSedchbkzdgvWbDeeg rREplSeddj2a02 vNDtev, Z
Pro vIibRr aktivn?2 vHhoxtWyebere! wmidtdeSv poug2t combo



Pokryt?

kSi govat kov®

vidDtve

Tl al2Uketm vNtev + pSejtlisa
nebo je | ze poug2t na konc
data pS2padniD zmDny.

Tl al 2Zrkegn Bt ew”

seznamu da

Na s t-laiv2se nov§8 vDtev, bude
jej? n8zev ze seznamu jegt
vDtev nen2? zad8na 2x.-vDtHV
pSepsaly prvn2,

Ke kagd® vDtvi |je

anaS8shedunps8ste
i Z6uboe®R kep8d

ktivyhduVv Pt east avens§

ockomal esa
N

j egt N p Si- gxistjjedi, pravede senkontratal a
n8vrh

vigek v napoljien2pr meedkd ssaijpouze
vdDtve se zobrazuje v nen8§padn®m ok®nku
221Prvn?2 z-glskdlkan2 ¥Ydaj e
Zakladni idaje a kontrola geometrie. | Typ vétve I Sifcové uspofadani | Odpojeni | Pfipojeni
Popis vétve:
Mavrhova rychlost vétve: 30
Kontrola odpojeni ] [ Kontrola pripojeni ]
“yber trasu : - “yber trasu : -
Staniceni fkm) : Stani¢eni {am):
Cdsun {m): Cdsun {m) :
Zrui pripojeni
Smér odpojeni Smér pripojeni
i Ve smém stanideni ) Proti smén staniteni i Ve smér stanieni ) Proti smén staniteni
[C] Wynech z dlohy celou vétev [T NeuvaZuj rozdifeni vatve die CSN
[[] Meuvazuj klopeni vétve die CSN rf{ﬁ 0 kontrole geometrie

d0f 2u:
i 0ghA:?

nakdS?we zm
nezadanlch vDtv?2.

cbytsag@®hapbpcoeahn

vigek
nahoSe

Popi s -wydplvne?

Odpojen? na

dal g2stathd bpa 2
Aut omatsimdk y oglageqppzein® akprarclujted v 2

opakuj e

trasy).
PSipojen?

Zrug odpdoaeeafe@enéddpe vynul uj 2.

Zrug pSiwpajend pSipojen2 se vynuluj?2.
Zablokuj generovmw?2 zpokgein2 wBtvegnechs§ J
vidDtve. Zatr genl?2i sjei gponu§yvirjhe vtiethvdey ,nenelnnl ,

souboru V43

Viznam

s el iibnof tearlmall| n 2

z avib&re de trasaozccontihoo ax suy.

pSipojovan® tr

nacé&lb®cpr acedasea

proveden

Yamy s | nl

ase a

S e

z8sah,

ostatn2ch vzeadten@htoe p owy Elul. v §

PS2rul ka

ugi vatel e

Soul asni
odsun

koncer

genero

kterl



RP42

Pok kyti jyovat kov®

222Dr uh§g

| Zakladni uidaje a kontrola geometrie. | Typ vétve |5iﬁm'~ré uspoFadan i I Odpajeni I F‘ﬁpnjeni|

: e podle typu vétve
Y T Viyber typ vtve |viz obrazek)

zBi pygkaNlDt ve

(@' Tato zalozka sloui jen k urSeni stfedni Sasti,
@ Cbousméma se stfedni Sasti
71 Dlouha jednosm&ma se stfedni Sasti
() Jednosméma bez stfedni Sasti (bez rozjezd. trojihelnilu)
71 Krdtkd jednosmér. bez st . dryplnény rozjez. trojlihelnik)

UrEeni stfedni asti pomoci pfipojenych wétvi

Zad§8n?2

“yber plipojenou vétey: 0d km:
- [ B
\:‘?, Do km:
Il - [ B
I!@ Otypu vétve !
Pojedn8v8 o stanoven? z8kladn2ho typu vDtve
stSedmroVy 832 ipouze b dhNovhlchteb®usmNDne
rozdvojuj? v napojen? typu 1lc, 2, 3 nebo 4.
typemlaV prv®m pS2padhD | ze poug?2t automati ckl

comboboxu
kde se tato vDnDt
kde konl| 2 (zal?
Aut omat ilcektT bwl pt

223TSet 2

se Vv

igrSgla ®

v

a

me

wayntge vt ceavl @2 pp Digp@jmovaut omati ck

ev

ng§)
ou

obl ast
neuspinl

uspoSg§dgn?

vzg§j emn®ho ovl

| Zakladni (daje a kontrola geometrie. I Typ vétve |

| Zobraz giflgy vievo. |

Sifky zpevnéni vlevo (m):
Leva vozovika:

Leva zpevnénd krajnice:

@

L typu wétve s vyplnénym rozjezdowym

trojuhelnikem, budou Sifay vievao ignorovany.

Sifkové uspofadani |Odpgjen|' I F'ﬁpnjenil

| Zobraz Sifky vpravo. |

Sifky zpewnéni vprave {m):
Prava vozovka :

Prava zpevnéna krajnice

& ifa nezpevnéna krajnice

[ r@ 0 §ifkeovém uspofadani vitve

n a/po jdu juédh ®an W Sji2 pla® Nv 7 kS It Sred =
i vRov.
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Z8kl adn2 gwrawwa gd3bakkrajnice vpravo se uplat:
zad8vs8§ v|ietnhD vod2c2ho prougku, obvykle tedy

pol omNDspol 2t8 program automaticky, pokud nen?
Z8kl adn?2 (vetkha g9 Skavkyajnice vlievo plat2 vgdy
vRNtv2 bez.Ust Bedmzs mNEai® vNtve ondpoj @eP®jEenppem 1
VIevo se | asto uplatRuje ¢g2Ska pro objet? sto]

2241t viz®8§ o9Ckdap 0oj e n?

| Zakladni idaje a kortrola geometrie. I Typ vétve | Sifcové uspofadani | Odpojeni | F'ﬁpajeni|

| @ 2 odpojeni typu lab || @ O odpojeni typu 2 || @ 2 odpojeni typu 3 || @ Q odpojeni typu 4

| @ 0 odpojeni typu 1cd | Typ odpojeni: 3 ~ od vélve: Dg
Bez roz&ifeni v odpojovacim oblouku 0Odii&na poloha délici &ary (+/-m): 0.00
Dodri pFicny sklon (0=CSN) % 0.00 OdiiEna 3ifica krajnice na hl. trase gn): ~ 0.00
Délka vyFazovaciho Gssku Lv:  60.00 Masimaini délka této krajrice (m): 0.00
Délka manévrovaciho tseku Lmim);  40.00 Pro typ odpojeni 3: Staniceni F3 () ; 0.370000
Délka zpomalovaciho Oseku Lzim): 40.00 Pro typ odpojeni 3: Staniceni E3 fdom): 0.340000
Sifka odbodovaciho pruhu (m): 3.50 Pra typ 3: Odsun v protismén {m) : 3.50
Eifka pro objeti stoj. vozidla {m): 200 Pro typ 3: Odsun v hl. smémn {m): 0.00

| @ Q) parametrech odpojeni

Typ od@ol ¥nle 1d2,3 nebo 4) se nashoamv?2 vibRrem z

Bez rozg2Sen2 v @alrhne pepchcarde?almy prograhmoeupkruo v e d | rozg?
prvn2m oblouku (v pS2padhD segmentu plat2z pro

Dodrg pS2| nl wskdlom2 (Dki= gCSNgme maxi m§I n2 povol e
obl ouku. V pS2padhD segmentu plat2z pro cell se:

Vgechny osdeatzaral@qgd?pjod vrtii. seNedpoged?2 (typ =
nevypl Ruj e.

G2Ska odbolovac2ho pruhu se zad§v§ bez vod2c?
3.50 mli oMNepbptovac? pruh, zad8vaj?2 se d®l ky a

G2 Ska pr o hotopidas?e stadj§y&2 vgdy.
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225P8tz8 1 ogPkSai poj en?
| Zakladni idaje a kortrola geometrie. | Typ witve | Sifcoveé uspofadani | Odpojeni | Pripojeni

| @ (0 pfipojeni typu 1ab | | @ 0 pipojeni typu 2 || @ 0 phipojeni typu 3 || @ O pfipojeni typu 4 |

| & O phipojeni typu 1 cd | Typ pfipojeni- 1 -~  kwdtvi: D8
Bez rozdifeni v plipojovacim obloulku OdliZna poloha délici &y (=/m}; 0.00
Dodrz pricny sklon (0=CSN) %:  0.00 Odligna Eifka krajnice na hl. trase {m): 0.00
Délka zafazovaciho tssku Lz: 2000 Maximalni délka této krajnice (m): 0.00
Délka manévravaciho Useku Lmim): 50.00 Pro typ pRipojeni 3: Stanideni F4 dom) : 0.000000
Délka zrychlovactho Useku Laim): 20.00 Pro typ pripojeni 3: Staniceni E4 (km): 0.000000
Sifka zafazovaciho pruhu {m): 350 Pro typ 3: Odsun v protisména {m) : 0.00
Sifa pro objeti stoj. vozidla {m):  2.00 Pro typ 3: Cdsun v hl. sménu {m): 0.00

| @ () parametrech pripojeni |

Typ pSi(Pojdn2 2, 3 nebo 4)bose nastav?2 vibRrem

Bez rozg2Sen? v pzStihrp:esej,'mGeﬂiig;aany opbrloogurkaum nepr oved
v prvn2m obl ouktuu (vl @tS2 padd selginemiegment )

Dodr g pS2|l nT whklpdm?2( Gleiz ZLbdddetmemaxi m&l n2 povol e
oblouku. V pS2padhN segmentu plat?2 pro cell se

Vgechny ossetmadadjd2ajreebol ipostev rod®p o jNeenz2a d(8tvy§p =
nevypl Ruj e.

G2Ska odbol ovac2ho pruhu se zad§8v§ bez vod2c?
3.50 mli oNbp?ovac?2 pruh, zad8vaj?2 se d®l ky a

G2Ska pro objetse gtadgyg2hvgdyozidl a

23 PSehled pSededhhodacdt avenl

Navrgen® defaulty odpov2daj?2 nejlastDji poug?2

rychlost?z 80 km/ h, a pro odbo|l ovac? obl ouky s

parametry bude zat2m tSeba mBDnit navr gen® hod]
Vel ilina navigenl de pozn8§mka

N8vrhov8 rychl ost|80m

Krok stani| en? 10.00 m

Vykresl ovat vgechine
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Popis stanil en?2 (|ne

N8vrhov8 rychl ost |40km/hod

Z8kl adn2 §g2Ska vo|3.75m (vl vod. p

G2 S lajaice kpravo 1.50 m

Z8kl adn?2 ¢§g2Ska vo|3.75m (vl vod. p

G2Ska krajnice vI|[150m

NezpevnhDn8 krajni|050m

Typ odpoj en? 0

D®l ka vySazovac?2 h[80.00m

D®l ka zpomal ovac?2|50.00m

D®I kacthhk Ysseku 20.00 m

G2Ska odbo]| pr uh|/3.50m (bez vod. p

G2Ska pro objet?2 [2.00modosy zahrnuje vo
zpevnhDnou Kk

Odl i gng§ ¢g2Ska kr al0.00

Jej2 max. d®I ka 0.00

Typ pSipojenz 0

D®lZKkamSazovac?2ho ¥%$5000m

D®l ka man®vr ovac?2|150.00m

D®l ka zrychl ovac?2|75.00m

G2Ska pSipojovac?2|350m (bez vod. p

G2Ska pro objet?2 [2.00modosy zahrnuje vo
zpevnlamou Kk

Odli gng§ ¢g2Ska kr al0.00

Jej? max. d®I ka 0.00

Potlalit rozg?2Sen|ne

oblouku

Maxi m&§l n2 pS2]nT |00 odvod?2 se z

(posl edn2m) obl ou pol omBDr u
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3. Visledky programu

VT,sIedkpmogI‘Jhmu je jednak protokol o
kSi govatky V. souboru akce. 042 a ds§l
kubatur. V pS2padiD signalizovanlch ¢

bRDhu pr o
e Sada sol
hyb v zad!

zor az? pouze seznam chyb a z8vad, v tom pS2pad
opravit pSed opakovanim bRhem programu. Mo di |
hlavn2zm tras8m, se provedou pouze tasthaddy, kdyg
(z8vagn8 chyba, ***). Chyby z8vagnosti 2 (**)

se dokonl 2.

3.1 Protokol - soubor L42

Protokol o vIipoltu (soubor L42) obsahuje v pr-
adaj T, infohmaoeborgehygitplopis tras) a d§le v
vgech vDtv2 kSigovatky.

Vipolet kagd® vhRDtve zal2n§ rekapitulac?2 zadan]
trase pSed napojen2m a ¢g2 Sk-hvlrna& vv Mtawia ztolsan N na
mus2 blt tytdigardkyW2dhodm@.poJen2 nebo v pSipo
ukonl 2 vipolet vRDtve, pokralbwjNe zan®dingz vRAMane® |
nebo zmDnit smDrovazxenen? Hapesogndfadold®&ods
hl §s2 mal-obu pégdbu0. 28m, hl &§s2 velkou chybu, v
obl asti, kde se norm8Il nhD navrhuje n8bNh smbDr o
pSechodnici).

Podeypu napojen? n§sicedufeypak vypaol etvipblet

souSadnic2ch vDtve, tj. stanllen2 a odsun) a t
me z i body A ag D. V pS2padhD thypTsegmepentke§t
vDtev) spolelnhD: prvn2 | 8st (odEgd) &)y i tdgpul
ekvidistanta s osou (nebo ipéZmérasmepSioedeni
1:1. Jsod i obND | §ry t ytpualile s ppooR o ne dneuns 20 dbsiu nul ovl
vipolet omezen?2: Seg?2 se dnl 2c?2 I§ra v 1. a .
stSedn2m YWseku se testuj?2 oba visledky, pougi ]

segmentus pak vytisknou ve spoleln® tabul ce.

Kontroln2 tabulky vigek: vytisknou se vgdy, ki
toho, zda tak® existuje soubor SNI vDtve, jde
ng§vrh (neexibtsaha)e viaebbhkap8629endrilbdyZAB v s e g |
V napojen? tyipu |1§Se Viigkapw| dtNgna z nivelety (
kl open2 v souboru V43 trasy. Sp8d trasy ze sol
podr T (je tak® pougit pSi generov§n2 souboru \
| 8ry (viz soupis boln2ch omezen?), navrgensg v’
dnRDl 2c2 | arou a osou vDtve (Ilé andk:rhajsp\é@lz'[ovk)P}
tolerance jsou vypoltedy |arpSedpwlsloadw,Dtye mne;
druhlT z obou spomut ael dBl ep®STpokte 0.02 n§so
tabulce je jegtnD:zeniswalbetray WINIv e D weel 2at amE d 2 |
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Zpr8ny o generovs8§n?2 a modifikac2ch souborT V4.
Zde je pSehled navrgenich pS2|nich sklonT pro
YVapr av8ch sklonT provedenTch BSnNncgen®t oe8 1 Ss @l
koncovich sklonT sklonTm pSipojen® trasy). P
modi fi kuje soubor V43 hlavn2z trasy, kterT byl
K nutnost. odstrani tozpgflvdamz, dladlan 2st emenzBenm? ,t yz
Novg§8 data mohou m2t i ponBDkud posunutg stanil
data v-wvd§lverj§ nlich vRDtv2., O takov®m odstranhn?
32 Grafick® -saubho®ov

Soubor obsahuje sch®ma hlavn2ch tras a vgech =
hektometr8¢g, vgechny pougit® pS2| n® Sezy (sch
zelenou barvou a zvl 8§gtn2 twbaww generovan® v
Rozsah kresby: obr8zek obsahuje vgechny vDtve
Zzasagena rozgi Sov8&n2m pro odbolovac?2 a pSipoj
Skl adba souboru: soubor je dBDlen na obrazy, Vv
obsahuje jednu trasu nebo vDtev. Lze tedy pr
boln2ch omezen2. VDtve, kter® nebyly smBDrovD

nevykresl 2.

Obsah kresby je sestaven vihtaasiP.zdesooboedy:
grafick8 kontrola vgeho, co vstupuje do dal g2|

Uk§zka souboru MAXI URO. 042. -jVh)r dyé¢ gapSedsao.
pro odbolen?2 doleva (napojen2?2 tyfduws3) kBdtgaivliat:
je d8le v posledn? | 8sti t®to dokumentace.
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3.3 SouboryV43-podkl ady pro pokryt?2 tras a vDtv?2
Vygenerovan® soubory V43 maj?2 standardn? strul
f2d2c? dat a:

Poggzt hlavn? bagpyaze ssambdren>SHB,| ez nD zdvoje
st Sedn? | 8sti) do SSS, vytvoSit soubor SKR, n
nepoug2vat soubor SOM (boln2z omezenz).
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Ff8dky 431 (z&8kladn2 ¢g2Sky):

generuj?2 se zadan® mrdky o owloarkoy, av kk @i ma wiec h
napojenlch typem 1b se vlievo generuje ¢g2Ska pl
pSekryticdosh&8ayd®é generuje vlievo z8&porn® bol n-:
RP51 a interpretuiefao posun osy doprava. Odsazenz Al =

t

vozovky se pSeb2r§ ze souboru V43 pSipojen® |

Ff8§dky 432 (rozg2Senz):

generuje se rozg2Sen? vozovky v obloucz2ch (] al
73 6102. gP&%leeg uge jako rozg?2Sen? vozovky vyrov
konci vDtve. K tomu pozn8mka: vyrovn8n?2 nes.
obl oukul.i CGhayth pSechodnice (oblouk zaléd® 8 nebo
program pod8 zpr8vu a vygaduje opr agrauO42st upn?2
Jeli zad&8no potlalen2 rozg2Sen2 v odpojen? neb
(posl edn2) pravotloil iovTs edri@rutka gwwtepren NDhedze st Sed
ignoruje se v cel® trase vDtve.

Pozn8mka: pokud se k vDtvi pSipojuje'jin§ vt
(pSipojovac2mi) pruhy, mTge se mezi S8dky 432

jakor 0z g2 Sen? §sbizo@kIu§ sktriaj3n.i ce

Ff8dek 433 (metoda klopen?2):

generuje s-e8k|laghek meidda klopen2 = 9 (podle
Ff8dky 434 (klopen2 v oblouc2ch):

Ve vgech oblouc2ch se gelhemlDije (tabhwolskaannlSHN,)
D®l ky vzestupnic jsou d®l ky klotoid. Tam kde
vitule se zadanTm nulovim bodem. Na zal 8t ku
trasy v odpojen2eaponalkdnéi vezesmaghiickupodl e

Jeli zadg&n pevnl pS2|nlT sklon v odpojen2? nebo
(posledn2) pravotloil iooTs eprherutk (vt prlen D@ enapoj e
pougij® $e& asecelDt ve.

Ff8dky 435 (boln2 omezen?z):

Do souboru V43 se jako souvisl ® obl ast:i bol n2 |
dfixl2 | 8ry v odpojen2 a v napojen2. Na zal 8t ku
pSipojenou trapoj se?2 popapiestjy@uB® mezi body A &
segmentu oblouku (typy 2, 3 a 4). U kr8tk® vDi

cel ou vintev.

Pozn8mka: pokud se k vDtuvi pSip
dal g2 omezen? na styku tBDchto v

F8dky 436 (zvlI8gtn2 tvary):

V napojen?2 typu 2, 3 a 4 s vypl
vDtve zad8vs§ jako kombinace zvl

je jing8 vt
2

n rozjezdo)
8gtn2ho tvaru .

Q- S
-
3
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kagd®@mu vNDtve polohu dRl2c2 | 8cy NMESBoo DHdt Dol
hodnot se vygeneruje jeden dalg?2 bod vlievo od

pl 8ni . Hodnota sp8du vozovky se pougije tak®
Vnapotyem# 1 s e s toelgsthnigzipodysAtBuagfCuj e v
Zvl 8gtn2 tvary se zapisuj2 metodou souvislTch

tedy program RP43 sestavuje pS2| n® Sezy v m?2s|
zvI| §grtyn2i nttvear pol ac 2 .

Pokud nen2 zn&m soubor SNI (niveledza)l pSeé poa e
tedy ano diference bodT zvI&gtn2ch tvarT Tato
mus2? opakovat po n8vrhu nivelety pSipojen® tr

Ff 8dy 001 a 002 (stanilenz):

Vygeneruje se pravideln® stanilen2 se zadanlm
seznamu stanilen2 dopln2 tak® zdvojenl profil

Modi fi kovan® soubory V43 pSipojenich tras a v

V pradbwhpoltu kagd® vhDtve se modifikuje soubor
viDtvz.

V.t 8mci t®to modifikace se dopln?2 rong,Sen2 Vo
432, rozgiSovan§ | §sda? = 3¢ o oelwh?| dofnoes eeSnefz Enrev |
napojen2. PSitom se zrug?2 obdobn® S8dky z min

Nesoulhil ag2Ska kra,jnice na trase se zad/anou g2 ¢
odk}o!ovac’é‘ch pSi,pojova(:2cmyprrowm'[§ncj-28;keatpl0roa/je|
vySazovac?2ho zaSazovac?2ho WWseku.

a
a
Po skonlen2?2 cyklu vipoltu vgech vRtv2 se prov:
S napojen2m typu 4 (Y%pln® vynech8n2 Yseku na |
konelrngimadce rozg2Sen2 stSedn2ho pruhu na tra
jednosmRrn® napojen2 s pruhem proSehbdo| svEmpk 2
vgech ostatn2ch vDtvz2,

34 Soubory XNl-podkl|l ady pro generovs8n?2 nivelety vDi

Soumr maj 2?2 standardn? tvar souboru XNI. Pokud
v nOm koncov® body vDtve v oBl ashapegmadt adympel
Obsahuj2 %daje o vgech spol2taniaomh,bodég&ha bad)
(m) a | 2slo bodu (eviden| n2).

Jako z8rodek nivelety se do souboru XNI zap?g:
trasy vDtve. Koneln8 niveleta se ovgem mus? u|
dos&8hlo co nevvRbgtoshodyobli gskech trasy.



Pokryt2 kSigovatkov® vRhDtve RP42

Uk8zka typick®ho so-sdgmentuw: XNI v kr 8t k® vDtvi

<xni>
<verze>
1.0
</verze>
<vrcholy>
.000 200.613 O
119.657 197.799 O

</vrcholy>

<pevneBody>
.000 200.613 1
10.000 200.479 2

20.000 200.333
30.000 200.158
40.000 199.928
50.000 199.601
60.000 199.109
70.000 198.867
80.000 198.679
90.000 198. 469 10
100.000 198.241 11
110.000 198.005 12
119.657 197.799 13

</pevneBody>

</xni>

oooo~NoOUTh~Ww

s

Uk8zka t®to trasy pSi zpracovg8§n?2 programem VI,

35 0OgetSen? chyb v zadn?

PrTbNRDgnND se ve vgech |c8ksyhe&chh . p2 g2Z pzrp&v8yw yo oc hzyjb
*** (z8vagn® chyby) nebo ** (m®nND z8vagn® chyl

PS2rul ka ugivatel e 43




































